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Twierdzenia o przyrostach
1) Jeżeli w sieci liniowej zewrzemy dwa węzły, między którymi 
panuje napięcie U, to przyrosty (dodatnie lub ujemne) prądów    
w gałęziach tej sieci możemy obliczyć włączając między te 
węzły idealne źródło napięciowe o sile elektromotorycznej 
równej co do wartości temu napięciu lecz przeciwnym kierunku, 
przy wyłączeniu wszystkich źródeł pozostałych.
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2) Jeżeli w sieci liniowej rozewrzemy gałęź, w której płynie prąd 
I, to przyrosty (dodatnie lub ujemne) prądów w gałęziach tej 
sieci możemy obliczyć włączając w tym miejscu idealne źródło 
prądowe o prądzie zwarcia równym co do wartości temu 
prądowi lecz przeciwnym kierunku, przy wyłączeniu wszystkich 
źródeł pozostałych.
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Zwarcie
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Rozwarcie
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Elementy reaktancyjne

• Cewki (induktory)

• Kondensatory
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Łączenie kondensatorów
• Szeregowe
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Łączenie kondensatorów
• Równoległe
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Łączenie cewek
• Szeregowe
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Łączenie cewek
• Równoległe
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Cewki sprzężone
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Cewki sprzężone
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Transformator idealny
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Przebiegi harmoniczne
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Przebiegi harmoniczne
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Przebiegi harmoniczne
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• Napięcie symboliczne

• Wskaz napięcia
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Przebiegi harmoniczne

( )ϕ+ω= tcosUU m
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Impedancja
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Impedancja
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Immitancje
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Dobroć obwodu
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Dobroć obwodu
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Dobroć obwodu
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Dobroć obwodu
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Dobroć obwodu równoległego
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Zależności energetyczne
• cewka

2

2
L

L
LIW =

2

2
C

C
CUW =

( ) tj
L

tj
LL

L eILj
dt
eIdL

dt
dILP ω

ω
ω=== 22

222

22
)

)

• kondensator

( ) tj
C

tj
CC

C eI
Cjdt

eUdC
dt

dUCP ω
ω

ω
=== 22

222 1
22

)
)

• rezystor

tj
R

tj
RRRRR eIReUIUIP ωω === 222 )))



26

Zależności energetyczne
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Zależności energetyczne
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Zależności energetyczne
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Zależności energetyczne
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Moc przy przebiegach odkształconych
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Dopasowanie ze względu na moc czynną
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Dopasowanie ze względu na moc czynną
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Obwód rezonansowy - szeregowy
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Obwód rezonansowy - szeregowy
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Obwód rezonansowy - szeregowy
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Obwód rezonansowy - szeregowy
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Obwód rezonansowy - szeregowy
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Obwody sprzężone
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Obwody sprzężone
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Obwody sprzężone
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Obwody sprzężone
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Jednakowe obwody sprzężone
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Jednakowe obwody sprzężone
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Jednakowe obwody sprzężone
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